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• L’implantation cochléaire permet la réhabilitation auditive des patients atteints de surdité sévère 
à profonde.

• L’impact de l’insertion robot-assistée sur les résultats audiométriques après implantation reste 
méconnue.
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• L’objectif principal de cette étude est de comparer les résultats audiométriques des patients 
implantés de façon bilatérale, par insertion manuelle d’un côté et par insertion robot-assistée de 
l’autre.

• Nous analysons également le positionnement du porte électrode et la durée d’intervention.

• Il s’agit de la première étude comparant les performances audiométriques intra-individuelles 
après implantation manuelle et robot-assistée, en s’affranchissant de la variabilité induite par 
l’étiologie de la surdité et le type d’implant.

• Le faible nombre de patients ainsi que l’intervalle entre les implantations séquentielles peut 
entraîner un manque de puissance statistique mais il n’apparaît pas de différence sur les 
performances audiométriques entre implantations manuelles et robot-assistées.

• Cette étude confirme la sécurité et la fiabilité des deux techniques, sans allongement significatif 
de la durée opératoire avec le RobOtol ®.

• Aucune différence n’a été notée entre les groupes concernant le score de discrimination du 
langage en listes dissyllabiques (SDS à 60dB) et la moyenne des sons purs en audiométrie 
tonale (analysés avant implantation, à 3 mois et à un an post opératoires), les ECAP, le 
positionnement des électrodes et la durée opératoire totale.
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• Il s’agit d’une étude rétrospective, 
monocentrique, intra-individuelle incluant 10 
patients, 8 adultes et 2 enfants, implantés de 
façon bilatérale, chaque patient est son propre 
témoin. 

• Le robot d’assistance chirurgicale utilisé est le 
RobOtol ®.

• Le même modèle d’implant est utilisé 
bilatéralement chez un même patient. 

• L’analyse du positionnement des électrodes est 
faite par reconstruction multiplanaire 3D à partir 
des scanners des temporaux réalisés en post-
opératoire immédiat.

Temps d’utilisation du RobOtol ® lors de la chirurgie 

(préparation du robot puis positionnement et insertion 

du porte-électrodes).
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